Основные тезисы работы
Актуальность проекта
Современные ветрогенераторы требуют точной ориентации относительно направления ветра для максимальной эффективности работы. В условиях различных климатических условий и постоянных изменений направления ветра ручное управление или статический монтаж могут снижать КПД установки. Поэтому создание автоматического механизма для поворота гондолы ветрогенератора является важным аспектом повышения его производительности и надежности, особенно в удаленных и суровых климатических условиях.
Цель проекта:
Создать прототип автоматического механизма для поворота гондолы ветрогенератора, обеспечивающий ее точную ориентацию по направлению ветра.
Задачи проекта:	
1.  Изучить принципы работы систем автоматического управления ориентацией ветровых турбин.	
2.  Разработать конструкцию механизма поворота гондолы, учитывающую особенности горизонтально-осевого типа ветрогенератора.	
3.  Подобрать и интегрировать датчики направления ветра (например, аэронавигационные анемометры).	
4.  Создать электронную схему управления на базе Arduino.	
5. Разработать программное обеспечение для автоматического определения направления ветра и управления сервоприводом для поворота гондолы.	
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