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Задача дифракции электромагнитных волн на телах произвольной формы, обладающей конечной проводимостью, представляет значительный интерес в виду необходимости получения их характеристик. При моделировании дифракции на телах с большой проводимостью одним из наиболее распространенных подходов является применение импедансного граничного условия Щукина-Леонтовича [1, 2], связывающего тангенциальные составляющие магнитного (
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) и электрического (
[image: image2.wmf]E

) полей соответственно на поверхности тела через импеданс:
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где 
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 – импеданс, а 
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 – мнимая диэлектрическая проницаемость, 
[image: image6.wmf]s

 – проводимость тела, 
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,
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 – диэлектрическая и магнитная проницаемости исследуемого объекта, 
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 – частота падающего излучения. 
В стационарном случае задача дифракции падающего электромагнитного поля на рассматриваемом объекте с граничными условиями (1) является внешней краевой задачей для уравнений Максвелла [3]. Данная задача может быть сведена к интегро-дифференциальному уравнению относительно плотности поверхностных токов [4]. В предположении об отсутствии магнитных токов при 
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, уравнение примет вид:
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где 
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 – плотность тока на поверхности проводника, 
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 – напряженность падающего поля, 
[image: image14.wmf]n

– внешняя нормаль к поверхности 
[image: image15.wmf] 
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 исследуемого тела. Численное решение уравнения (2) осуществляется методом моментов [5]. Следует отметить, что уравнение (2) отличается от аналогичного соотношения для идеально проводящего случая последним слагаемым в левой части [4]. Для реализации предложенного подхода разработана соответствующая программа, которая находится на стадии исследования целесообразности использования указанного приближения. Дальнейшее развитие программы предполагает ее модификацию путем включения в уравнение (2) членов, учитывающих вклад магнитных токов.
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