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В НИИЯФ МГУ при содействии Лаборатории Электронных Ускорителей МГУ осуществлен физический пуск линейного ускорителя электронов для решения задач фундаментальных и прикладных исследований [1]. Данная работа посвящена начальному этапу разработки системы контроля и управления ускорителем на основе технологии EPICS [2], которая используется ведущими научными центрами мира, такими как LANL, ANL, SNS, SLAC [3]. EPICS распространяется по открытой лицензии, что позволяет бесплатно и беспрепятственно использовать его в НИИЯФ МГУ.

Созданная модель системы контроля и управления состоит из нескольких контроллеров, применяемых в промышленных ускорителях ЛЭУ [4]. В рамках модели организованы сбор и передача информации между контроллерами и управляющим компьютером. Разработан алгоритм по включению новых контроллеров в систему для удобства модернизации будущей системы контроля. 
Проведена подготовка к созданию нескольких состояний ускорительный системы на уровне системы управления верхнего уровня («Дежурное питание», «Подготовка к излучению», «Готово к излучению», «Излучение включено»). Система должна переходить между состояниями, минимизируя действия оператора. В планах находится реализация «Alarm manager», который будет интерактивно отображать возникшие ошибки системы, предоставлять алгоритмы их решения для оператора, а также механизмы по устранению ошибок в автоматическом режиме.
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