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Искусственный интеллект (ИИ) с 1956 года прошёл пять этапов: 
1) 1950-1956 ‒ теоретическое обоснование (тест Тьюринга, Дартмутская конференция);
2) 1956-1980 ‒ символический подход; 
3) 1980-2010 ‒ коннекционизм и машинное обучение; 
4) 2010-2020 ‒ глубокое обучение; 
[bookmark: _GoBack]5) с 2020 г. ‒ эпоха больших моделей и воплощённого ИИ (embodied AI). Большие языковые модели развивают универсальный интеллект. Воплощённый интеллект реализует физическое взаимодействие, роботы становятся ядром практического внедрения [1].
Воплощённый интеллект переводит ИИ из виртуального в физический мир, а бионические роботы становятся его ключевым носителем. На примере компании Unitree Robotics, основанной в 2016 году, мы продемонстрируем лидерство китайских предприятий в глобальном сегменте бионических роботов. Компания Unitree Robotics, обладая полным циклом собственных разработок, разрушила иностранную монополию и стала мировым лидером в сегменте четвероногих роботов и одним из лидеров по гуманоидным роботам.
Unitree Robotics трансформирует отрасль за счёт полного цикла научно-исследовательских и опытно-конструкторских работ, предельной ценовой эффективности, масштабного внедрения, отказа от импортных компонентов. Компания самостоятельно разрабатывает двигатели, редукторы, контроллеры, 4D-лидары, алгоритмы движения. Доля собственных разработок превышает 95%. Стоимость снижена до 1/3–1/6 по сравнению с иностранными аналогами. Собственные высокомощные суставы обеспечивают рекордные динамические показатели, поддерживая бег, прыжки, сальто и другие сложные движения.
Четвероногие роботы серии Laikago, Go1, Go2 занимают около 70% на глобальном рынке. Скорость Go2 достигает 4,7 м/с. Собственный 4D-лидар обеспечивает всестороннее восприятие рельефа и групповую координацию.
Гуманоидные роботы серии H1, G1, R1 множество раз выступали на телешоу CCTV со сложными групповыми номерами. Скорость бега H1 составляет 5,4 м/с. Это мировой рекорд.  
Серия моделей UnifoLM (VLA/WMA/X1) реализует единую архитектуру «зрение–язык–действие». Одна модель выполняет 12 типов сложных операций, обладает способностью к обобщению без дообучения, пониманию физического взаимодействия и стабильной работе при помехах. Открытый код модели ускоряет развитие всей отрасли, закрывая разрыв между «пониманием» и «действием» [2].
Эта продукция применяется в промышленности, науке, образовании, потребительском сегменте и при чрезвычайных ситуациях. Компания стабильно прибыльна, годовая выручка превышает 1 млрд юаней.  Unitree Robotics первой в мире запустила розничные продажи высокопроизводительных четвероногих роботов и обеспечила их масштабное внедрение, став эталоном китайской робототехники на глобальном рынке.
ИИ прошёл эволюцию от теории к практике, от программного к аппаратному обеспечению, от виртуального к физическому миру. Опыт Unitree Robotics доказывает, что сочетание собственной разработки оборудования, алгоритмических инноваций и больших языковых моделей (LLM) является верным путём к воплощённому ИИ. Компания стала ярким примером глобального лидерства Китая в ИИ и робототехнике [3]. В будущем глубокая интеграция больших моделей и робототехники обеспечит массовое внедрение ИИ во всё новых сферах.
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