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В аэрогравиметрии определяемой величиной является вертикальная компонента век-
тора возмущения силы тяжести (аномалия). Для приложений важно также знание гори-
зонтальных компонент (уклонений отвесной линии), однако их определение напрямую по
измерениям аэрогравиметра затруднено влиянием инструментальных погрешностей инер-
циальных датчиков гравиметра [1,3]. В случае измерений в достаточно обширном районе
может быть применён метод Венинг–Мейнеса, состоящий в расчёте уклонений по изме-
ренным аномалиям на основе аналитических (интегральных) соотношений. Недостатками
метода являются необходимость съёмки в обширном районе и доопределение аномалии
вне этого района (так называемый учёт влияния дальних зон).

В докладе предлагается подход к решению задачи определения вектора возмущения
силы тяжести по данным аэросъёмок на основе разложения возмущающего потенциала:
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𝑐𝑘 Φ𝑘(𝑟), (1)

по сферическим радиальным базисным функциям Абеля–Пуассона.
Сферическая базисная функция Абеля–Пуассона определяется выражением
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Особенностью последних является пространственно-частотная локализация на сфере,
близкая к оптимальной (в смысле принципа неопределённости). Рассматриваемая задача
в этом случае сводится к оцениванию коэффициентов разложения потенциала по данным
аэросъёмок по методу наименьших квадратов (с регуляризацией) и расчёту по ним оценок
компонент вектора возмущения силы тяжести (аномалии и уклонений отвесной линии):
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где ∆𝑔, 𝜉, 𝜂 — вертикальная, восточная и северная компоненты вектора возмущения силы
тяжести.

В докладе будет представлен соответствующий алгоритм определения параметров ано-
мального гравитационного поля, включая решённые сопутствующие технические вопросы:
выбор наилучшей референц-поверхности, сетки центров базисных функций, масштабного
параметра базисных функций, параметра регуляризации. Будут представлены результаты
проверки алгоритма на данных комплекса аэрогравиметрических съёмок, выполненных на
разных высотах над о. Тайвань [4]. Для валидации результатов расчётов будут использо-
ваны глобальные модели гравитационного поля Земли.
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