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В работе рассматривается задача планирования целевого применения группировки кос-
мических аппаратов дистанционного зондирования Земли с использованием мультиагент-
ного подхода. Актуальность задачи обусловлена ростом числа космических аппаратов на-
блюдения Земли, расширением круга потребителей данных ДЗЗ и повышением требова-
ний к оперативности формирования планов наблюдения и передачи информации [1,3]. В
предлагаемом подходе процесс планирования представляется как взаимодействие агентов,
соответствующих отдельным элементам системы: заявкам на съемку, космическим аппара-
там и наземным пунктам приема информации. Такое представление позволяет учитывать
ограничения, связанные с окнами наблюдения, доступностью сеансов связи, объемом бор-
товой памяти, а также приоритетами заявок и возможными конфликтами использования
ресурсов [2,4]. Особенностью рассматриваемого подхода является ориентация на быстрое
формирование допустимого плана и его последующую корректировку по мере изменения
условий планирования. Это позволяет учитывать динамический характер поступления
заявок и изменения доступности ресурсов, а также уменьшать объем изменений в уже
сформированном расписании за счет локального разрешения возникающих конфликтов
[3,5].

В результате работы сформулированы принципы организации мультиагентной системы
планирования целевого применения группировки спутников ДЗЗ и предложен механизм
согласования решений между агентами, обеспечивающий формирование согласованного
плана съемки и передачи данных. Рассматриваемая схема взаимодействия агентов поз-
воляет выполнять адаптивное перепланирование при возникновении новых заявок или
конфликтов ресурсов, ограничивая область перестроения только затронутыми элемента-
ми плана.
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