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В работе рассматриваются задачи максимизации дальности полета летательного аппа-
рата под действием реактивных подъемной и разгоняющей силы. Движение происходит в
вертикальной плоскости в однородном поле силы тяжести при ограниченном количестве
топлива, масса которого не влияет на динамику центр масс.

Первым этапом выполнен переход от управления углом атаки к управлению углом
наклона траектории. Рассмотрены случаи фиксированной и свободной конечной высоты.
Для обеих постановок проведено аналитическое исследование на основе принципа макси-
мума Понтрягина и построен синтез оптимального управления.

Далее исследуется переход к учёту угла атаки при отсутствии тяги. Анализ проводит-
ся в два этапа: сначала рассматривается учет угла атаки в редуцированной задаче, затем
делается переход к решению задачи с углом атаки в качестве управляющего парамет-
ра. На основе сравнительного анализа сделан вывод о сохранении качественных свойств
оптимальных траекторий в редуцированной модели.

Также рассматривается задача со штрафом на расход топлива, где в функционал вклю-
чён квадратичный интегральный член. Построены оптимальные траектории и проведено
сравнение с траекториями, полученными при решении аналогичной задачи без учета штра-
фа.

В работе решён ряд задач оптимального управления, для каждой из которых получены
условия оптимальности и построены соответствующие оптимальные режимы движения.
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