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Оценка качества генеративных моделей облаков точек остаётся
открытой задачей. В двумерном домене стандартом де-факто явля-
ется Fréchet Inception Distance (FID), измеряющая расстояние между
распределениями признаков. Для LiDAR-данных предложены ана-
логи — Fréchet Range Image Distance (FRID), Fréchet Sparse Volume
Distance (FSVD) и Fréchet Point-based Volume Distance (FPVD) [1].
Однако эти подходы основаны на преобразовании облаков точек в
range image или воксельные представления, что изменяет исходную
структуру данных и может влиять на свойства метрики.

В данной работе мы исследуем построение аналога FID, вычис-
ляемого непосредственно в пространстве признаков предобученно-
го энкодера Sonata, реализованного на базе PTv3 [2]. Предлагаемый
подход рассматривает облака точек как неструктурированные мно-
жества и исключает промежуточные проекционные или воксельные
преобразования, позволяя оценивать расстояние между распределе-
ниями в инвариантном признаковом пространстве.

Мы рассматриваем применимость предложенной метрики для
оценки генеративных моделей облаков точек, а также её возможное
использование в задачах 3D Gaussian Splatting и синтеза новых ра-
курсов. Работа направлена на исследование принципов построения
унифицированной метрики качества для 3D-генерации по аналогии
с ролью FID в 2D-домене.
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