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Технологии автоматизации в современном мире стали неотъемлемой частью нашей жизни, а концепция «умного дома» уже не является чем-то новым и неизвестным: отопление, освещение, безопасность жилого дома можно управлять дистанционно со смартфона. Однако, данная система слабо распространена на любимое занятие многих городских жителей – огородничество и садоводство на дачных участках. Найти время на уход за растениями, особенно в весенне-летний период, где требуется особо трепетное внимание к посадкам, довольно сложно и затратно. Дистанционное устройство автоматического полива с дополнительным функционалом мог бы стать отличным решением для данной проблемы. 
Целью данной работы является разработка и интеграция исполнительных модулей в существующую оросительную систему на базе Arduino для создания прототипа дистанционно-управляемой климатической камеры.
Задачи работы:
Изучение архитектуры готовой оросительной системы;
Интеграция исполнительных модулей;
Организация канала управления;
Сборка корпуса мини парника. Сборка и тестирование устройства.
Дистанционно-управляемая климатическая камера работает таким образом:
Электрошаговые двигатели делают оборот по часовой и против часовой по мере освещенности в парнике с помощью фоторезистора, тем самым открывая или закрывая крышку; 
Модуль LoRa на приеме данных получает данные об влажности или сухости почвы от LoRa на передаче данных в схеме с оросительной системой.
В ближайшем будущем должны быть реализованы следующие этапы:
Прием данных на LED-экран в устройстве с LoRa или Прием данных в приложении на смартфоне; 
Моделирование корпусов для устройства с передачей и с приемом данных;
Усовершенствование прототипа мини парника (больше освещенности);
Возможное расширение функционала в виде датчиков освещенности, датчиков внешней среды и «самочувствия» растений;
Повышение автономности (питание, автономный полив из бочки).
       На базе Arduino были реализованы функциональные компоненты автоматической оросительной системы для улучшения и комфортабельности использования на большой дистанции. 
       Были добавлены электрошаговые двигатели с драйверами, работающие через фоторезистор, и открывающие/закрывающие крышку прототипа мини парника по мере освещенности, а так же модуль LoRa на приеме данных.
       Данное устройство является бюджетной и модульной версией «умной теплицы» для дачников, которая передает и получает данные на большие дистанции. Автономность дистанционно-управляемой климатической камеры способствует регулировании и слежении данных о растениях на расстоянии.

