

1
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Когда агент располагает достаточным объёмом сведений о среде функционирования, он способен применять логический подход к планированию, формируя стратегии, гарантирующие достижение поставленных целей. Подобная схема организации деятельности агента представляется оптимальной с точки зрения эффективности и предсказуемости результатов. Однако в реальных условиях агенты практически никогда не обладают полным набором данных о среде, что вынуждает их действовать в условиях неопределённости [1-4]. 
Существенное расхождение между реальным миром и идеализированными обучающими моделями создаёт принципиальные ограничения для логического агента. Из-за комплексности событий он зачастую не может сформировать исчерпывающее и точное описание последовательности своих действий, учитывающее все возможные исходы. Если логический агент не сможет сделать заключение о том, какая именно конкретная стратегия позволяет ему достичь цели, то не сможет действовать [1-4].
Частичное преодоление неопределённости возможно посредством условного планирования – подхода, который демонстрирует эффективность при соблюдении ключевых условий [1-4]:
1. Агент может получить требуемую информацию с помощью действий, предусматривающих применение датчиков;
2. Количество различных ситуаций ограничено и поддаётся «анализу» - то есть количество и характер потенциальных отклонений от «базового сценария» не превышает некоторого порогового значения.
Альтернативным решением выступает наделение агента упрощённой рабочей моделью мира – концептуальной схемой, которая, будучи неполной, всё же позволит ему составить план. Такие планы в большинстве случаев оказываются выполнимыми, но их реализация сопряжена с определёнными рисками: если происходящие события будут противоречить теории агента, то это может привести к сбоям в выполнении задач [1-4]. Более того, даже сам выбор баланса между точностью модели (её соответствия реальному миру) и её практической полезностью (способностью обеспечивать планирование в условиях неполноты данных) требует формирования рассуждений о неопределённости. 
Таким образом, выбор правильной стратегии (оптимального решения) зависит и от степени значимости преследуемых целей, и от оценки вероятности их достижения, основанной на доступных данных и качестве рабочей модели мира. Дальнейшее изучение обозначенной проблематики является целью научно-исследовательской работы авторов.
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