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Актуальность конвейерных систем в произвостве и логистике обусловлена тем, что
непрерывное перемещение материалов, деталей и готовой продукции на всех этапах произ-
водственного процесса значительно сокращает время производства и уменьшает затраты
на рабочую силу. Конвейерные системы также обеспечивают гибкость производственных
линий, позволяя предприятиям быстро адаптироваться к изменениям в спросе и предложе-
нии, а также расширять ассортимент продукции. Это делает их актуальными и важными
для предприятий, стремящихся сократить время разработки и внедрения новых продук-
тов.

На сегодняшний день существует устойчивая тенденция к применению методов ис-
кусственного интеллекта при реализации систем управления конвейерами [1,2]. Также
следует отметить, что по причине разнородности описания режимов функционирования
систем конвейерного транспорта при математическом моделировании целесообразно ис-
пользовать методы теории переключаемых систем, представленные, например, в [3].

В рамках проводимого исследования разработаны математические модели конвейер-
ных систем с динамическим углом подъема конвейерной ленты, сформулированы крите-
рии качества управления [5, 6], разработаны алгоритмы управления: 1) на основе сколь-
зящего режима; 2) на основе ПИД-регулятора; 3) на основе нечеткого регулятора; 4) на
основе нейросетевого регулятора; 5) на основе комбинированного регулятора. Разработа-
но специализированное программное обеспечение, выполнен ряд вычислительных экспе-
риментов, проведен сравнительный анализ эффективности применения различных типов
регуляторов, проведена оценка и верификация построенных математических моделей.

Результаты работы могут найти применение при проектировании перспективных си-
стем конвейерного транспорта, в промышленном производстве, в системах складского уче-
та и логистики.
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