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В работе рассматривается задача планирования целевого применения группировки космических аппаратов дистанционного зондирования Земли (ДЗЗ) [1]. Для ее решения предлагается использоваться мультиагентную технологию [2], основанную на имитации работы системы независимых программных агентов. В работе представлены три типа агентов: космического аппарата (КА), наземного измерительного пункта (НИП), заявки на съемку. В качестве снимаемых объектов могут выступать как и сами НИП, так и регионы на поверхности Земли, которые не могут быть сняты КА за один сеанс съемки. Пересечение полей зрения съемочной аппаратуры КА с границей площадных объектов на поверхности Земли предлагается искать при помощи триангуляции [3]. К разрабатываемой системе предъявляется ряд требования и ограничений, например: учет приоритезации заявок на съемку, скорость передачи данных с КА на НИП, объем бортового запоминающего устройства КА, возможные перебои связи КА с НИП. Планирование производится путем минимизации наперед заданного функционала, учитывающего эти и ряд других ограничений. Валидация результатов системы планирования проводилась в сравнении с программным комплексом для решения задач оптимизации и линейного программирования ORTools. Разработка данной системы является актуальной в связи с планирующимся созданием группировок КА, содержащих большое количество космических объектов [4].
Результатом работы над данной задачей является реализованное программное обеспечение для планирования целевого применения группировок космических аппаратов ДЗЗ. Результат работы может использоваться как база для дальнейших исследований данной тематики.
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