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Системы машинного зрения для контроля труднодоступных объектов широко используются на этапах производства, сборки и испытаний различных изделий в промышленности и медицине. С их помощью анализируют внешний вид объекта и контролируют его параметры. Используемая для этого видеоэндоскопическая аппаратура получила распространение как для наблюдения труднодоступных элементов различных объектов, так и для измерения их геометрических параметров. Эффективность ее применения в значительной степени определяется качеством получаемого изображения. Для определения пригодности видеоэндоскопической аппаратуры для решения конкретных задач необходима методика экспериментальной оценки качества эндоскопического изображения, основным показателем которого является модуляционная передаточная функция [1]. Ее измерение в различных точках изображения и сравнение с расчетной, полученной при моделировании, позволяет оценить качество изготовления и сборки видеоэндоскопа. Решение данной задачи осложняется спецификой эндоскопических оптических систем, наличием шумов, встроенных алгоритмов обработки сигналов и прочих факторов, присущих реальной оптико-электронной системе. В настоящей работе описан алгоритм автоматического вычисления модуляционной передаточной функции по эндоскопическим изображениям тест-объекта. Он основан на обнаружении на этом изображении границ, вычислении и обработке пограничных кривых. Проанализировано влияние на работу алгоритма различных факторов: условий съемки, темнового и геометрического шума, усиления и др. Алгоритм апробирован на многочисленных изображениях, полученных с помощью видеоэндоскопов, в том числе с помощью измерительного зонда на основе разработанной призменно-линзовой оптической системы, формирующей два изображения наблюдаемого объекта, образующих стереопару, на одном матричном приемнике излучения.
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