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Акселерометры - это устройства для измерения ускорения - имеют широкий круг прак-
тических применений. Микроакселерометры присутствуют практически в любом совре-
менном смартфоне: датчики для определения положения в пространстве, автоматическо-
го поворота изображения дисплея и т.д. [n1].

Для калибровки и определения характеристик акселерометров применяются специа-
лизированные стенды, обеспечивающие различные законы движения площадки с испы-
туемым устройством. В работе рассмотрена конструкция одного из таких тестировочных
стендов, главной особенностью которого является наличие бесконтактной системы сверх-
точного позиционирования.

Целью работы является изготовление драйвера электродинамического привода для
стенда тестирования МЭМС акселерометров, способного разгонять плунжер с ускорением
до 2g.

В качестве электродинамического привода был выбран трубчатый линейный бесще-
точный электродвигатель с постоянными магнитами. В ходе работы были изучены его
принцип работы и конструкция. Основными преимуществами двигателя являются его
компактность, быстрота и точное позиционирование из-за малой массы его движущейся
части, прямое приведение в действие, расширенный диапазон перемещения и способность
выходить за пределы своего основания. [n2].

Драйвер обеспечивает закон движения, необходимый для проведения испытаний мик-
роакселерометров. Также в работе приведены обоснования выбора микросхемы L6205 в
качестве ключевого элемента для драйвера. L6205 - это двухканальный драйвер на основе
полного моста, специально разработанный для управления двигателями. Эта ИМС яв-
ляется однокристальным экономически эффективным решением. Кроме того, несколько
ключевых функций, таких как схема защиты и управление током ШИМ, значительно со-
кращают количество внешних компонентов для удовлетворения требований к различным
приложениям. [n3].

В ходе работы был изготовлен драйвер электродинамического привода, изображенный
на рис. 1, при нагрузке 2 Ом способен выдавать ток порядка 5 А. Такого тока достаточно,
чтобы разогнать плунжер и контур с испытуемым акселерометром до ускорения 2g за
1 миллисекунду. Изготовленный драйвер может быть применен в стендах тестирования
МЭМС акселерометров и в прецизионных приводах.
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Рис. 1. Рис. 1 . Драйвер электродинамического привода в сборе
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