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Â íàñòîÿùåå âðåìÿ â èíäóñòðèè âèäåîòåõíîëîãèé çíà÷èòåëüíî
óñèëèëñÿ èíòåðåñ ê ñîçäàíèþ ìíîãîðàêóðñíûõ àâòîñòåðåîñêîïè÷å-
ñêèõ ñèñòåì. Äàííûå ñèñòåìû ïîçâîëÿþò âîññîçäàâàòü òðåõìåðíîå
èçîáðàæåíèå ñ èñïîëüçîâàíèåì ðÿäà ïîñëåäîâàòåëüíûõ ðàêóðñîâ
ñöåíû, ÷òî äàåò âîçìîæíîñòü ïðîñìàòðèâàòü îáúåìíûå âèäåîèçîá-
ðàæåíèÿ áåç ïîìîùè ñïåöèàëüíûõ î÷êîâ. Òåì íå ìåíåå, ñúåìêà êîí-
òåíòà äëÿ òàêèõ ñèñòåì âûçûâàåò ìíîãî çàòðóäíåíèé, â ñâÿçè ñ íåîá-
õîäèìîñòüþ çàõâàòûâàòü èçîáðàæåíèå ñöåíû íà áîëüøîå êîëè÷åñòâî
êàìåð. À êîíâåðòàöèÿ âèäåî èç îáû÷íîãî 2D ôîðìàòà äëÿ äàííûõ
ñèñòåì òðåáóåò ìíîãî ðó÷íîé ðàáîòû.

Îäíèì èç îñíîâíûõ ïðåïÿòñòâèé äëÿ ñîçäàíèÿ àâòîìàòè÷åñêèõ
ìåòîäîâ êîíâåðòàöèè â ìíîãîðàêóðñíûé ôîðìàò ÿâëÿåòñÿ ôóíäà-
ìåíòàëüíàÿ ïðîáëåìà çàïîëíåíèÿ îáëàñòåé îòêðûòèÿ. Ñóòü äàííîé
ïðîáëåìû â òîì, ÷òî îñíîâíûå îáúåêòû ñöåíû ñìåùàþòñÿ îòíîñè-
òåëüíî èñõîäíîãî ïîëîæåíèÿ ïðè ïðîåöèðîâàíèè èñõîäíîãî ðàêóðñà
íà íîâûé. Ýòî ïðèâîäèò ê ïîÿâëåíèþ îáëàñòåé íà ðåçóëüòèðóþùåì
ðàêóðñå, ïðîåêöèåé êîòîðûõ ÿâëÿåòñÿ íåèçâåñòíàÿ ÷àñòü èñõîäíî-
ãî èçîáðàæåíèÿ. Ñóùåñòâóåò íåñêîëüêî âàðèàíòîâ çàïîëíåíèÿ òàêèõ
îáëàñòåé:

• Ìåòîäû äåôîðìàöèè

• Ìåòîäû âîññòàíîâëåíèÿ íåäîñòàþùèõ ôðàãìåíòîâ âèäåîïîñëå-
äîâàòåëüíîñòè

Ïðåäñòàâëåííûé ìåòîä îñíîâûâàåòñÿ íà äåôîðìàöèè ôîíà èñõîä-
íîãî ðàêóðñà. Òàêîé ïîäõîä ïîçâîëÿåò ïîëó÷èòü äîïîëíèòåëüíóþ èí-
ôîðìàöèþ äëÿ çàïîëíåíèÿ îáëàñòåé îòêðûòèÿ ïðè ïðîåöèðîâàíèè
íà íîâûé ðàêóðñ. Êàðòà äåôîðìàöèè ôîíà xt äëÿ êàäðà t âû÷èñëÿ-
åòñÿ ïóòåì ìèíèìèçàöèè ýíåðãèè ñëåäóþùåãî âèäà:
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Òåêóùàÿ ñåêöèÿ

ãäå ñëàãàåìûå FG, FV è FT îïðåäåëÿþò ñâÿçíîñòü ñìåùåíèÿ ïèêñåëÿ
ïî ãîðèçîíòàëè, ïî âåðòèêàëè è âî âðåìåíè ñîîòâåòñòâåííî.

Îñíîâíûì ïðåèìóùåñòâîì äàííîãî ìåòîäà ÿâëÿåòñÿ àâòîìàòè÷å-
ñêàÿ ãåíåðàöèÿ íåîáõîäèìîé èíôîðìàöèè, òàê êàê åäèíñòâåííûìè
âõîäíûìè äàííûìè äëÿ ïðåäëîæåííîãî ìåòîäà ÿâëÿþòñÿ ïîñëåäî-
âàòåëüíîñòü êàðò ãëóáèíû è èñõîäíîå âèäåî. Ðåçóëüòàò ðàáîòû äàí-
íîãî ìåòîäà ÿâëÿåòñÿ ñòàáèëüíûì âî âðåìåíè, ïîñêîëüêó ñìåùåíèå
ïèêñåëÿ òåêóùåãî êàäðà ñâÿçàíî ñî ñìåùåíèåì ïèêñåëÿ íà ýòîé æå
ïîçèöèè â ïðåäûäóùåì êàäðå.
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